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DEFI ROBOT 

 
Article 1 : Le concours « Défi Robot » est ouvert à toute équipe constituée d’élèves d’un 
collège. 
 

Article 2 : Le concours est constitué de 3 défis.  
 

Article 3 : Chaque défi consiste à évoluer dans une zone, d’un point de départ jusqu’à un point 
d’arrivée. Les zones sont définies dans les annexes 1, 2, 3 

 
Article 4 : Chaque équipe doit concevoir et réaliser un robot ainsi qu'une PréAO autonome 
(PowerPoint©, Médiator, Director©, Flash©) expliquant leur démarche de projet (cf : Annexe 4).  
. 

Article 5 : Chaque robot présenté doit être autonome. Aucune commande à distance ne sera 
admise, quelle que soit la solution technique utilisée. Les microcontrôleurs et autres 
dispositifs programmables sont interdits. 
La somme des tensions des piles embarquées sur le robot ne doit pas excéder 12V. 
La masse totale en ordre de marche d’un robot ne doit pas excéder 2 500 g. 
Les dimensions maximales autorisées sont : 
 
   - longueur :  300mm 
   - largeur :     200mm 
   - hauteur :    150mm 
 
Aucun élément du robot ne doit dépasser de la zone de départ. 
Le robot doit sortir de la zône de départ pour valider le défi. 
Le robot doit être contenu dans la zone de départ. 
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Annexe 1-1 
 

 

    Plan coté page suivante 
 

Le Labyrinthe 
 
 

Le robot du défi 1 doit atteindre l’arrivée de ce labyrinthe. Votre création réussira-t-elle 
à s’extraire de ces rétrécissements et angles droits ? 

L’arrivée sera jugée à la sortie du robot entier du plateau. Le robot doit franchir toutes les 
zones.  
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Annexe 1-2 
 

     L’unité est le centimètre 
 
 

 
 
 
 
 Hauteur des 

cloisons : 8 cm 
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Annexe 1-3 
 
 

 
Les différentes zones du défi 1 

 
 
 

 

Pour que le défi soit réussi, il est impératif que tout le robot sorte de 
la zone 7 
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     Annexe 2-1 
 
 
 

     Plan coté page suivante 
 
 

La ligne droite 
 

Ce robot doit parcourir le plus rapidement possible une distance de 3 m puis s’arrêter 
dans une zone de 300 mm située 100 mm après le portique. Il ne faut pas se laisser 
emporter par son élan (surface lisse type linoléum) ... 
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Annexe 2-2 
 

   L’unité est le centimètre 
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Modalités de calcul des points 
 
Le robot ne passe pas sous le portique : 0 point 
Le robot passe sous le portique mais ne s'arrête pas du tout : 500 points 
Le robot passe sous le portique et s'arrête dans la zone d'arrivée :  

1000 points – temps (en s) 
Le robot passe sous le portique et ne s'arrête pas dans la zone d'arrivée :  

1000 points – temps ( en s) – D (en mm)  
D étant la distance mesurée (voir schéma ci-dessous) 
 

Le robot qui aura le plus de points remportera la manche. 
 
Le temps est jugé à l’arrêt complet du robot 
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Annexe 3-1 
 

     Plan coté page suivante 
 

Le multipente 
 
 

Un défi où tout peut basculer d'un moment à l'autre. Au fait, savez-vous  ce qu'est un 
centre de gravité ? Et que signifie le mot «adhérence» ?  
 

 

Impossible d'afficher l'image. Votre ordinateur manque peut-être de mémoire pour ouvrir l'image ou l'image est endommagée. Redémarrez l'ordinateur, puis ouvrez à nouveau le fichier. Si le x rouge est toujours affiché, vous devrez peut-être supprimer l'image avant de la réinsérer.
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Annexe 3-2 

     L’unité est le centimètre 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Impossible d'afficher l'image. Votre ordinateur manque peut-être de mémoire pour ouvrir l'image ou l'image est endommagée. Redémarrez l'ordinateur, puis ouvrez à nouveau le fichier. Si le x rouge est toujours affiché, vous devrez peut-être supprimer l'image avant de la réinsérer.

Impossible d'afficher l'image. Votre ordinateur manque peut-être de mémoire pour ouvrir l'image ou l'image est endommagée. Redémarrez l'ordinateur, puis ouvrez à nouveau le fichier. Si le x rouge est toujours affiché, vous devrez peut-être supprimer l'image avant de la réinsérer.

Attention ! Pour avoir une surface aux caractéristiques 

identiques quelque soit le collège, la piste est recouverte 

de PVC expansé épaisseur 3mm. 
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Annexe 3-3 
 

Les différentes zones du défi 6 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Pour valider une zone il est impératif que le robot soit entièrement rentré 
dans cette zone 
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Annexe 4-1 
 

Modalités :      

- Chaque robot fera l’objet d’une pré.a.o.  
- Un classement interne à l’établissement sera établi  

- Sera désigné vainqueur la pré.a.o. ayant obtenu le plus de point 

- En cas d’égalité un jury de professeurs se réunira pour départager les 
vainqueurs. 

- Le jury utilisera la grille d’évaluation (pas de ½ points). 

 

Grille dévaluation 
 

Critères à noter 
 

Note /20 

Présentation du défi 
 

/3 

Présentation de l’équipe 
 

/3 

Présentation du robot 
- Conception 
- Essai et amélioration 
- Fabrication 

 

 
/3 
/3 
/3 

Notation libre (Préférence des élèves) 
 

/5 

 

 

 


